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ΕΛΛΗΝΙΚΗ ΔΗΜΟΚΡΑΤΙΑ

ΝΟΜΟΣ ΦΛΩΡΙΝΑΣ

ΔΗΜΟΣ ΑΜΥΝΤΑΙΟΥ

Κεσκιλίδου Κωνσταντία

 Δασολόγος

Δασολόγος, ΚΕΣΚΙΛΙΔΟΥ ΚΩΝΣΤΑΝΤΙΑ

 Κρήτης 58, 54646 Θεσσαλονίκη, Τηλ. 2310 250601-3, E-mail: yetos@otenet.gr

ΧωματόδρομοςΦυσικό πρανές 

Πόδι πρανούς

Κύρια ισοϋψής

Δευτερεύουσα ισοϋψής

ΥΠΟΜΝΗΜΑ

Ανάχωμα

Κοίτη

Αγωγός

Όδευση υφιστάμενου

αγωγού ύδρευσης

  ΠΑΡΑΤΗΡΗΣΕΙΣ

  1. Ισοδιάσταση ισοϋψών καμπυλών: 0.5m

ΠΡΟΣΑΝΑΤΟΛΙΣΜΟΣ ΠΙΝΑΚΙΔΑΣ

B

Άξονας οδού 

Επίχωμα
Πολυγωνική οδού 

Όρυγμα

Κατάστρωμα κυκλοφορίας 

ΜΕΛΕΤΗ ΔΙΑΝΟΙΞΗΣ ΔΑΣΙΚΗΣ ΟΔΟΠΟΙΙΑΣ

ΣΤΗΝ Τ.Κ. ΚΕΛΛΗΣ

Εγκάρσιος σωληνωτός αγωγός

Διαμόρφωση με συρματοκιβώτια και στρωμνές
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